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© Oispositif portatif pour effectuer des dosages multiples d'un produit liquide ou pateux. 



© L'invention concerne un dispositif de poche, 
pour effectuer, a partir d'une unique recharge (4), 
plusieurs injections successives exactement dosees. 
Dans le corps (2), se trouve un dispositif pour pous- 
ser vers le bas (fl£che 10). le piston de la recharge 
(4) avec. d'une part, un systeme de butee pour 
regler exactement la course du piston, d'autre part, 
un mecanisme a ailettes elastiques anti-retour du 
piston pour la securite. 

Application : traitement a I'heparine ou a I'insuline, 
meme pour un utiltsateur aveugle. 
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DISPOSITIF PORTATIF POUR EFFECTUER DES DOSAGES MULTIPLES D'UN PRODUIT LIOUIDE OU 

PATEUX 



La presente invention est relative a un disposi- 
tif portatif d'un type nouveau, destine a contenir 
une charge d'un produit liquide ou pateux. pour 
permettre ensuite de ie delivrer par des doses 
successives dont chacune est a volume bien deter- 
mine. De plus. I'utilisateur doit pouvoir regler a 
volonte et avec precision le volume de la dose, ce 
volume pouvant varier d'une dose a I'autre. 

Un tel dispositif susceptible de fournir des do- 
sages successifs trouve son application dans des 
domaines varies. Par exemple, on peut I'utiliser 
pour delivrer des doses successives de colle, d'un 
solvant, d'un medicament. Dans le domaine des 
applications medicales, I'invention vise plus parti- 
culierement. quoique non exclusivement, le dosage 
et les injections de substances telles que I'heparine 
ou I'insuline. 

On sait que I'insuline se presente sous la for- 
me d'un liquide utilise par injections successives 
dans le corps humain, pour le traitement du diabe- 
te. L'utilisateur diabetique est amene a se piquer 
lui-meme plusieurs fois par jour pour s'administrer 
des doses variables d'insuline, par la technique de 
I'injection sous-cutanee. Pour lui, le probleme est 
done de disposer d'un appareil portatif, lui permet- 
tant. a tout moment et en tout lieu, de mesurer 
avec precision le volume de la dose d'insuline a 
administrer ensuite par piqure. 

Actuellement, ce probleme est mal resolu. La 
plupart du temps, I'utilisateur utilise une seringue 
hypodermique graduee, dans laquelle il place une 
carpule ou recharge, puis il procede a I'injection en 
enfongant le poussoir d'un piston dont le deplace- 
ment defile devant une graduation. Les risques 
d'erreurs sont nombreux. .en ce qui concerne la 
precision du dosage. De plus, le nombre et la 
nature des manipulations necessaires a chaque 
fois ne permettent pas d'assurer une bonne asep- 
tie. En definitive, I'utilisateur n'a pas la possibility 
d'effectuer correctement plusieurs injections do- 
sees a partir d'une seule carpule. 

La presente invention a pour but d'eviter ces 
inconvenients en realisant un dispositif susceptible 
de permettre. sans risque d'erreurs, d'effectuer un 
dosage precis, meme pour de tres petites quanti- 
tes. du volume de la dose delivree a chaque ope- 
ration. De plus, il vise a permettre la manipulation 
suivant un processus simple, ne compromettant 
pas Taseptie. 

Le dispositif portatif de d§livrance de doses 
multiples controls comprend : 
- un corps creux allonge propre a loger interieure- 
ment une recharge d'un produit liquide. actionnee 
par poussee, ainsi qu'a recevoir du cote aval de la 



recharge un embout de delivrance, tel qu'une ai- 
guille creuse d'injection, 

- un poussoir monte a coulissement dans ie corps, 
du cote amont de la recharge, 

5 - des moyens limiteurs de ('excursion permise au 
poussoir vers la recharge, et 

- un moyen anti-retour constitue d'au moins une 
ailette flexible agissant au niveau du poussoir et au 
corps. 

to Suivant une caracteristique de I'invention, le 

poussoir comprend une tige de poussee. la ou les 
ailettes formant anti-retour vers Tamont pour la tige 
de poussee par rapport au corps, un manchon 
coopere avec la tige de poussee egalement par 
75 I'intermediaire d'au moins une ailette. formant anti- 
retour aval. La ou les ailettes sont prevues suivant 
une disposition qui les fait converger vers le centre 
en direction de I'embout du dispositif; elles coope- 
rent de preference avec des crans ou des sections 
20 de filetage. qui peuvent etre des sections de fiieta- 
ge peripherique du poussoir. 

Avantageusement. il est prevu un rappel elasti- 
que du manchon vers Tamont. 

Le dessin annexe, donne a titre d'exemple non 
25 limitatif, permettra de mieux comprendre et de 
developper les caracteristiques de ('invention, et 
les avantages qu'elle est susceptible de procurer- 
La figure 1 est une coupe longitudinale d'un 
dispositif selon I'invention, realise a la fagon 
so d'un stylo, que I'utilisateur peut porter dans sa 
poche. cette coupe montrant I'appareil a vide. 
La figure 2 est une coupe longitudinale analo- 
gue, de I'appareil charge et pret a I'emploi. 
La figure 3 est une vue eclatee, correspondant a 
35 la figure 1 . 

La figure 4 est une vue eclatee d'un autre mode 
de realisation selon I'invention. 
La figure 5 est une coupe longitudinale partielle, 
correspondant a une variante de la figure 4. 
4Q La figure 6 est une coupe analogue du corps et 
du poussoir. 

La figure 7 montre une realisation possible de la 
bague de butee. 

La figure 8 est un detail en coupe montrant 
-5 I'extremite du poussoir et sa liaison avec le 
piston refoulant le liquide dans le carpule. 
La figure 9 est une coupe longitudinale du capu- 
chon sup^rieur. 

La figure 10 est une vue suivant la direction de 
so la fleche X (figure 9), montrant la disposition des 
ailettes anti-retour. 

Les figures 11 a 13 montrent. en coupe trans- 
versale. le fonctionnement du cliquet interieur de 
la bague de butee lorsqu'on procede a un dosa- 
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ge. 

Les figures 14 a 16 sont des vues analogues 
pour une autre variante ou le cliquet est a 
I'exterieur cle la bague. 

Les figures 17 a 19 sont des vues analogues, 
pour une variante supplemental, ou la bague 
comporte exterieurement un doigt d'arr§t a rap- 
pel elastique. 

La figure 20 est' une vue en perspective d'une 
autre variante. 

Les figures 21 a 23 sont des coupes transversa- 
les, montrant ie cliquet du systeme de dosage 
selon la figure 20. 

Les figures 24 et 25 sont des coupes analogues, 
suivant XXIV-XXIV (figure 20). 
Les figures 26 et 27 sont des coupes suivant 
XXVI-XXVI (figure 20). 

Les figures 28 a 31 sont des coupes iongitudi- 
nales de la partie superieure du dispositif realise 
suivant des variantes a ressort de rappel. 
On a represents sur les figures 1 a 3 un stylo 
1 selon ('invention, particulierement adapte pour 
effectuer des injections d'heparine ou d'insuline. II 
comprend : 

- un corps 2, dans lequel se trouve le mecanisme 
de dosage qui sera decrit plus loin; 

- une enveloppe 3, fixee de fagon amovible au 
corps 2, et susceptible de recevoir une cartouche 
de recharge ou une carpule 4, contenant le produit 
a injecter; 

- un embout 5, equipant I'extremite de I'envefoppe 
3. pour recevoir, a la fagon habituelle. une aiguille 
creuse 6, pour piqOres hypodermiques, et son ca- 
puchon protecteur 7. 

Bien entendu, I'embout 5 et ses accessoires 
6,7, peuvent §tre supprimes ou modifies selon la 
nature du produit a doser de la cartouche 4 : il 
reste bien entendu que ce produit peut etre aussi 
bien un produit pharmaceutique que de la colle, de 
la resine,.otrtoute autre substance. 

S'il s'agit d'une carpule 4 pour medicament, on 
sait qu'elle contient un piston 8. La carpule 4 ayant 
des parois transparentes, on prevoira de preferen- 
ce dans Tenveloppe 3 une ouverture longitudinale 
9, permettant de surveiller visuellement la position 
et la progression du piston 8 qui s'enfonce pro- 
gressivement suivant la direction de la fleche 10, 
au fur et a mesure des injections successives. 

Le mecanisme de dosage (figures 4 a 10) 
comprend : 

- un poussoir 11, qui se presente sous la forme 
d'une tige filetee exterieurement pourvue. a son 
extremite aval, d'un taquet 12, susceptible de venir 
s'adapter contre le piston 8; 

- une bague de butee 13, vissee a la fagon d'un 
ecrou reglable sur le poussoir filete 11; 

- une face de butee transversale fixe 14, solidaire 
du corps fixe 2. 



Dans Vexemple illustre sur les figures 1 a 4. la 
bague de butee 13 est solidaire d'un manchon 
poussoir 15, qui coiffe le sommet du poussoir filete 

10, et se termine a son sommet, par un bouchon 
s 16. Ce dernier depasse au sommet du stylo, et il 

constttue le bouton poussoir qu'actionnera I'utilisa- 
teur. 

Le poussoir filete 11 est pourvu de moyens 
anti-rotation, constitues par au moins une rainure 
w longitudinale 17, creusee le long de la tige filetee. 
Ces rainures sont, par exemple. au nombre de 
quatre. Dans chaque rainure 17 peut coulisser un 
ergot fixe 18 qui depasse radialement, a I'interieur 
du corps 2. 

15 La bague de but§e 13 peut §tre placee : 

- ou bien pres de la partie aval du poussoir filete 
1 1 (cas des figures 1 a 5), 

- ou bien. au contraire, au sommet du stylo, com- 
me illustre sur les figures 6 et 8. 

20 Dans tous les cas, la bague de butee 13 est 
pourvue d'au moins un cliquet elastique interieur 
19 (figures 21 a 23). De plus, elle "co porte un 
repere exterieur 20, dispose en relief. 

Enfin, un repere exterieur 20-22 peut etre pre- 
25 vu en relief sur la couronne fixe 21 du corps 2. 
Le fonctionnement est le suivant : 
On voit, sur les figures 1 a 5, que la presenta- 
tion de I'aiguille 6, la perforation de la membrane 
sterile de la carpule 4 par vissage dans I'embout 5, 
30 et 1'extraction du capuchon d'embaltage sterile 7, 
s'effectuent sans qu'a aucun moment. I'aiguille 6 
ne risque d'etre contaminee par un quelconque 
contact non sterile. 

Ensuite, il suffit a I'utilisateur de devisser la 
35 bague 13 et/ou le manchon-poussoir 16-15 d'une 
quantite reperee qui correspond exactement a fa 
dose de produit que doit injecter le piston 8. Ce 
devissage est repere exactement: 

- d'une part, visuellement, par simple observation 
40 du decalage des reperes 20 (sur la bague 13) et 22 

(sur la couronne 21); 

- d'autre part, de fagon tactile et auditive, par 
perception de chaque passage sur une rainure 17 
du cliquet elastique 19 dont est pourvue la paroi 

45 interne de la bague 13. 

On peut ameliorer encore la precision du repe- 
rage tactile ou visuel. en repartissant regutierement 
hutt encoches 23 sur la peripherie dela bague 13. 
On voit que le cliquet 19 permet de librement 
so devisser la bague 13 sur la tige filetee 11 (rotation 
dans le sens de la fleche 24) t alors qu'il n'est pas 
possible de( la visser (fleche 25, figure 23). 

La bague 1 3 etant ainsi immobilisee sur la tige 

11, a une distance 26 exactement calibree (figure 
55 20), il suffit d'enfoncer ie poussoir 16, par une 

pression du pouce. pour injecter tres exactement la 
dose voulue du produit contenu dans la carpule 4. 
L'injection se poursuit jusqu'a ce que la bague 1 3 
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vienne a nouveau buter contre la couronne 21 . ou 
contre la face de butee transversale 14. La serin- 
gue est alors prete pour une autre injection a 
pratiquer ulterieurement par un nouveau reglage de 
la bague 13. qu'on devisse comme indique sur les 
figures 21 et 22. 

Dans la variante des figures 24 a 27, Pinterieur 
de la couronne 21 est, lui aussi.filete et muni d'au 
moins un cliquet 27, qui coopere avec les rainures 
17. Ce cliquet 27 est oriente de facon a permettre 
librement le vissage de la tige du poussoir 1 1 dans 
le sens de la fleche 28 (figure 27), qui provoque 
Penfoncement du piston 8 dans la carpule 4. Au 
contraire. il interdit tout recul du piston 8 
(devissage dans le sens de la fleche 29), (figure 
26). 

En ce qui concerne la bague 13, on Pa equipee 
de deux cliquets interieurs 19 et 30, decales angu- 
lairement d'un nombre impair de huiiiemes de tour 
|(2n + 1) . 45 degres|, ou n est un nombre entier 
compris entre 0 et 3 inclus^Ainsi, a chaque huitie- 
me de tour dans le sens ou il devisse la bague 13 
(figure 24, fleche 31), Putiltsateur percoit le passa- 
ge d'un des cliquets 19 ou 30. Par contre. toute 
rotation en sens inverse (figure 25, fleche 32), 
demeure interdite. 

Le fonctionnement est le suivant : 

Le reglage s'effectue comme precedemment 
par devissage de la bague 13 (fleche 31), jusqu'a 
definir exactement la distance 26 voulue. Ce regla- 
ge s'effectue par controle visuel, tactile et/ou audi- 
tif. en comptant les crans, dont chacun correspond 
a un huitieme de tour. Une fois le reglage effectue, 
il suffit de visser la tige filetee du poussoir 1 1 dans 
la couronne filetee 21 (figure 27, fleche 28) pour 
provoquer Pinjection jusqu 'a ce que la bague 13 
vienne a nouveau en butee sur la couronne 21. 

Le vissage de la tige filetee du poussoir 11 
peut etre effectue : 

- soit en agissant sur la tete moletee de la tige du 
poussoir 1 1 ; 

- soit en faisant tourner la bague 13 dans le sens 
de la fleche 32 ou elle entraTne avec elle la tige 
filetee du poussoir 11. 

L'invention comporte en particulier les avanta- 
ges suivants: 

- reglage facile de chaque dose a injecter (distance 
26), meme pour un aveugle ou un sourd; 

- impossibility d'effectuer des fausses manoeuvres: 

- a la fin d'une injection, la seringue est automati- 
quement prete pour Pinjection suivante. 

Dans Pexemple illustre sur les figues 11 a 13. 
la bague de butee 13 est solidaire du manchon 15. 
qui entoure la tige filetee du poussoir 11. L'ensem- 
ble est entour§ par le corps 2 du stylo. Le fonction- 
nement du cliquet 19 reste analogue a celui qui 
vient d'etre decrit avec reference aux figures 24 et 
25. En particulier, on voit, sur la figure 12. la 



position occupee par le cliquet 19. pendant Que 
Putilisateur est en train d'augmenter le dosage a 
injecter : pour cela. il fait tourner le manchon- 
ooussoir 13-15 dans le sens indique par la fleche 
5 33. Au contraire. lorsqu'il desire diminuer le volume 
de la dose a injecter. il lui suffit de faire tourner le 
manchon-poussoir 13-15 dans le sens indique sur 
la figure 13. par la fleche 34. 

Dans la variante des figures 14 a 16, le cliquet 

rc 19 equipe la face exterieure de Pensemble 
manchon-poussoir 13,15, tandis que des rainures 
longitudinales 35 sont creusees dans la face inter- 
ne du corps 2. Ici encore, la rotation de Pensemble 
manchon-bague de butee 13,15 dans le sens de la 

75 fleche 33 (figure 15) va dans le sens d'une diminu- 
tion de la quantite dos£e. alors qu'une rotation en 
sens inverse (fleche 34, figure 16), correspond a 
une augmentation du dosage. 

Une autre variante possible a ete representee 

20 sur les figures 17 a 19, a savoir le remplacement 
du cliquet 19 par un doigt d'arret 36, escamotable 
a Pencontre de moyens de rappel elastique 37. 
Ces derniers peuvent etre constitues, par exemple. 
par un bloc de caoutchouc, ou par un ressort 

25 metallique. 

Des encoches 35 sont comme. precedemment. 
prevues face au doigt d'arret escamotable 36. Ici 
encore, la rotation de Pensemble manchon-pous- 
soir 13-15 dans le sens de la fleche 33 (figure 18) 

30 correspond a une augmentation du dosage; la rota- 
tion dans le sens de la fleche 34 (figure 1 9) entraT- 
ne une diminution du dosage. 

Pour augmenter encore la precision du dosage, 
tout en garantissant une totale securite d'utilisation. 

35 on prevoir preferablement. sur le poussoir filete 1 1 
qui va etre decrit, un systeme a ailettes anti-retour 
telles que representees sur les figures 4, 5, 9 et 
10. 

Des ailettes solidaires de la paroi interieure du 

•to corps 2 sont prevues suivant une disposition qui 
les fait converger vers le centre en direction de 
I'extremite aval du dispositif.La partie arriere de 
chacune de ces ailettes flexibles est solidaire de la 
paroi interne du corps 2. Par contre, chacune d'el- 

45 les se termine en direction du centre, par un bord 
46 a 53. Chacun de ces bords constitue Pun des 
segments successifs d'une ligne repartie autour de 
la tige filetee du poussoir 1 1 . Tous ces bords 46 a 
53 sont appliques a force contre la paroi exterieure 

so filetee du poussoir 11, ce qui entraTne simultane- 
ment le flechissement de toutes les ailettes 38 a 
45. L'une au moins d'entre elles voit son bord 46 

ou 47 ou 48, etc ou 53, s'engager, par rappel 

elastique, dans le filetage du poussoir 11. Autre- 

55 ment dit, si les ailettes 38 a 45 sont au nombre de 
huit (cas de la figure 10) et si le pas du filetage du 
poussoir 1 1 est de 1 millimetre, on comprend que 
. chaque enfoncement du poussoir 1 1 dans le sens 
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de la fleche 10 s'effectuera par crans successifs de 
l/8eme de millimetre. Du fait de I'inclinaison du 
plan general de chaque ailette a la fois vers le 
centre du corps 2 et vers son extremite aval, le 
flechissement et le clipsage elastique des ailettes 
38 a 53 autorisent I'enfoncement du poussoir 11 
(fleche 10), mais interdisent son retour en sens 
inverse. Dans I'exemple numerique qui vient d'etre 
choisi. cet enfoncement et son immobilisation anti- 
retour s'effectuent done par crans successifs de 
1 Seme de "millimetre. 

On comprend qu'en multipliant le nombre des 
ailettes et en reduisant le pas du filetage du pous- 
soir 1 1 , on puisse arriver a une precision extreme 
dans le dosage. Los de I'enfoncement du poussoir 
(fleche 10), chaque cran est pergu par I'utilisateur 
: F£]3 a la fois au toucher et a rau dition, lorsque I'ailette 
S2t> echappe alors que la suivante s'encliquete sur le 
filetage. II suffit done a I'utilisateur de compter les 
declics, pour atteindre une precision de I'ordre du 
centieme de millimetre. Cette precision permet, par 
exemple, a un diabetique d'effectuer un grand 
nombre d'injections successives a partir d'une seu- 
le recharge ou carpule 4. 

En ce qui concerne le rearmement de I'appa- 
reil apres chaque injection, deux variantes sont 
possibles. 

Dans le cas des figures 5 et 28, le rearmement 
s'effectue manuellement. Pour cela, le manchon 15 
est visse sur le poussoir 11. dont il est solidaire 
dans le sens longitudinal, comme un ecrou sur une 
vis : 

en utilisation, le bouton poussoir 15, 16 ne peut 
done etre ramene en arriere (sens inverse de la 
fleche 10, figure 9). que par une operation manuel- 
le. 

Au contraire, on a represents sur les figures 4, 
et 29 a 31, un systeme de rearmement automati- 
que apres chaque injection. Pour cela, on prevoit 
un ressort helicoVdal de compression 54, Joge au- 
tour du manchon poussoir designe ici par la refe- 
rence 55. Ce ressort 54 est loge dans I'espace 
intermediate defini entre la peripheric du manchon 
55, et t'interieur du corps fixe 2. II prend appui : 

- en bas, sur un epaulement transversal annulaire 
56 defini a I'interieur du corps 2, au-dessus des 
ailettes anti-retour 38 a 45; 

- en haut, sur une collerette transversale 57. prevue 
en relief autour du manchon poussoir 55. Par ail* 
leurs, la paroi interne 58 du manchon poussoir 55 
est lisse, si bien qu'elle coulisse librement autour 
de la tige filetee du poussoir 1 1 qu'elle contient. 

A sa partie inferieure. le manchon poussoir 55 
comporte des ailettes flexibles anti-retour 59, 60 du 
genre precite: comme les ailettes 38 a 45, elles 
convergent vers I'axe g£ometrique central 61 du 
dispositif, en direction de son extremite aval. Sous 
I'effet de leur propre flexibility elles viennent s'en- 



cliqueter dans les filets du poussoir filete 11 ou 
elles jouent un role anti-recul. En d'autres termes : 

- si Con appuie sur le poussoir 55-16 dans le sens 
de la fleche 10 (figure 4), le poussoir 11 est solidai- 

5 re du bouton 16-55 avec teque! il s'enfonce : cela 
permet de proceder a I'injection d'une dose; 

- par contre. lorsqu'on relache le bouton 16-55. il 
est rappele a sa position de depart par coulisse- 
ment dans le sens inverse de la fleche 10, ceci 

io sous la poussee elastique du ressort 54; pendant 
ce temps, le poussoir 1 1 reste immobilise par les 
ailettES 38 a 45 qui lui interdisent tout deplace- 
ment dans ce sens, la remontee du manchon 55 a 
1'encontre de la fleche 10 s'effectuant alors par 
/5 effacements successifs des ailettes 59, 60 qui se 
determent elastiquement en remontant le long du 
filetage du poussoir 11. 

On voit que. grace a ce dispositif. le bouton 
poussoir 16,55 apres chaque injection, automati- 
20 quement a la position de repos illustree sur les 
figures 4 et 31. ou I'epaulement annulaire 57 du 
manchon 55 vient en butee contre un bourrelet 
annulaire interne 62 du corps fixe 2. 

On voit que la reference 63 represente la cour- 
ts se maxima de compression du ressort 54. 



Revendications 

3C 1.- Dispositif de delivrance de doses multiples 
controlees, comprenant : 

- un corps creux allonge (2) propre a loger interieu- 
rement une recharge (4) d'un produit liquide, ac- 
tionnee par poussee (8), ainsi qu'a recevoir du 

35 cote aval de la recharge (4) un embout de delivran- 
ce (6); 

- un poussoir (11,15,55) monte a coulissement 
dansle corps (2), du cote amont de la recharge, et 

- des moyens limiteurs (13,14) de ('excursion per- 
40 mise au poussoir (1 1 ,15,55) vers la recharge (4), 

caracterise en ce qu'il comprend un moyen anti- 
retour constitue d*au moins une ailette flexible (38- 
45,59.60) agissant au niveau du poussoir (11.15,55) 
et du corps (2). 

45 2 - Dispositif suivant la revendication 1 , caracterise 
en ce que le poussoir comprend une tige de pous- 
see (11), la ou les ailettes (38-45) formant anti- 
retour vers I'amont pour la tige de poussee par 
rapport au corps (2). 

so 3.- Dispositif suivant la revendication 2. caracterise 
en ce que le poussoir comprend un manchon 
(15,55) qui coopere avec la tige de poussee (1 1). 

4. - Dispositif suivant la revendication 3, caracterise 
en ce que le manchon (15,55) coopere avec la tige 

55 de poussee (11) 6galement par I'intermediaire d'au 
moins une ailette (59,60) formant anti-retour vers 
I'aval. 

5. - Dispositif suivant Tune des revendications 3 et 
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4, caracterise en ce qu'il comporte un rappel eiasti- 
que du manchon (55) vers I'amont. 

6. - Dispositif suivant Tune des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que la ou les aitettes (38-45) sont 
prevues suivant une disposition qui les fait conver- 
ger vers le centre en direction de I'embout du 
dispositif (1). 

7. - Dispositif suivant Tune des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que la ou les ailettes (38- 
45.59.60) cooperent avec des crans ou des sec- 
tions de filetage. 

8. - Dispositif suivant Tune des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que la ou les ailettes (38- 
45,59,60) definissent sensiblement la direction d'un 
plan incline a la fois vers I'axe longitudinal (61) et 
en direction de I'extremite aval du dispositif. 

9. - Dispositif suivant Tune des revendications 1 h 8, 
caracterise en ce que le poussoir (11) est muni au 
moins en partie de sections de filetage peripheri- 
que. 

10. - Dispositif suivant Tune des revendications pre- 
cedentes, caracterise en ce qu'il comporte des 
moyens anti-rotation du poussoir par cooperation 
d'au moins une rainure longitudinale (17) et d'un 
ergot (18). 

1 1 . - Dispositif suivant la revendication 1 0. caracteri- 
se en ce que les moyens anti-rotation comprennent 
plusieurs rainures longitudinales (17), regulierement 
distributes sur la periph^rie du poussoir (11). 

12. - Dispositif suivant Tune des revendications pre- 
cedentes, caracterise en ce que les moyens limi- 
teurs comprennent une bague (13) reglable en 
position sur le poussoir (11), cooperant avec une 
butee (14) faisant saillie a I'interieur du corps. 

13. - Dispositif suivant la revendication 12, caracteri- 
se en ce que la bague (13) coopere angulairement 
et axialement a la facon d'un ecrou reglable avec 
un filetage peripherique exterieur du poussoir (11). 

14. - Dispositif suivant Tune des revendications 12 
et 13, caracterise en ce que la bague (13) compor- 
te, sur sa peripherie. des moyens crantes effaca- 
bles elastiquement (doigt elastique (36)-encoches 
(35)), pour assurer cran par cran son positionne- 
ment angulaire sur le poussoir filete (11). 

15. - Dispositif suivant la revendication 14, caracteri- 
se en ce que les moyens crantes forment anti- 
retour angulaire (cliquet (19)-rainure (17)). 

16. - Dispositif suivant Tune des revendications 12 a 
15. caracterise en ce que la bague (13) est definie 
par un manchon (15) mobile le long d'une tige de 
poussee (11) du poussoir, avec anti-retour vers 
I'aval. 

17. - Dispositif suivant Tune des revendications 1 a 
9 et 12 & 16, caracterise en ce qu'il comporte des 
moyens crantes effagables Elastiquement formant 
anti-retour angulaire (cliquet (27)-rainures (17)) en- 
tre le poussoir (11. 15,55) et le corps (2). 

18. - Dispositif suivant la revendication 17, caracteri- 



se en ce que le cliquet (19) equipe la face exte- 
rieure de Tensemble manchon-poussoir (11.13,15) 
tandis que des rainures longitudinales (3St sont 
creusees en correspondance dans la face interne 
5 du corps (2). 
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